Quadro 1. Estratégias de busca de acordo com as bases de dados selecionadas - Ribeirão Preto, SP, Brasil, 2015.

	Base de dados
	Estratégia de busca

	INPI
	Pesquisa Avançada: Título: 'ROBÔ' \Resumo: 'ENFERMAGEM' \

	Latipat
	Advanced Search: robot en el título AND enfermería en el título ó resumen

	Espacenet
	Advanced Search: robot en el título AND nursing en el título ó resumen

	USPTO
	Quick Search: nursing AND robot

	FPO
	Quick Search: Title: Robot \ Abstract: Nursing

	CIPO
	Boolean Search: ((robot) <AND> (nursing))

	JPO
	Searching PAJ: Abstract: Nursing \ Title of invention: Robot

	WIPO
	Field Combination: EN_TI:robot AND EN_AB:nursing


Fonte: Autor
Tabela 1. Distribuição da seleção de patentes de acordo com os critérios estabelecidos para inclusão. Ribeirão Preto, SP, Brasil, 2015.

	Bases de dados
	Encontrados
	Pré-selecionados
	Selecionados

	INPI
	0
	-
	-

	Latipat
	0
	-
	-

	Espacenet
	0
	-
	-

	USPTO
	454
	18
	5

	FPO
	7
	6
	2

	CIPO
	2
	1
	0

	JPO
	11
	10
	7

	WIPO
	40
	35
	21

	Total
	514
	70
	35


           Fonte: Autor

	Quadro 2. Quadro-síntese das características das patentes incluídas a base de dados, nome e país do primeiro inventor, título da patente, ano de publicação e principal função. Ribeirão Preto, SP, Brasil, 2015.



	Identificação
	Base de 

Dados
	Primeiro inventor
	País
	Título
	Ano


	Principal função

	1
	FPO/ WIPO
	X. A. Miro
	Espanha
	Intelligent nurse robot
	2005
	Monitorar condições fisiológicas do paciente e armazenar os dados

	2
	FPO/ WIPO
	T. Han
	Taiwan
	Nurse robot
	2004
	Transportar o paciente do leito para outros locais

	3
	JPO
	T. Hirobumi
	Japão
	Robot
	2014
	Transportar o paciente do leito para outros locais

	4
	JPO
	T. Hirobumi
	Japão
	Nursing Care Method And Nursing-Care Robot Used Therefor
	2014
	Transportar o paciente do leito para outros locais

	5
	JPO/WIPO
	S. Hirobumi 
	Japão
	Trackless self-traveling type nursing-care robot device
	2005
	Transportar o paciente do leito para cadeira de rodas

	6
	JPO/ WIPO
	M. Takuhara
	Japão
	Robot for nursing care
	2003
	Coletar informações e elaborar um plano de cuidados, além de ser programado para auxiliar o paciente em situações nas quais ele poderia se sentir constrangido em pedir o auxílio de um cuidador humano, como por exemplo, ir ao banheiro durante a noite

	7
	JPO/WIPO
	K. Hiroshi
	Japão
	Robot for nursing care support and nursing care support system
	2002
	Monitorar o estado do paciente e permitir a comunicação deste com o enfermeiro/cuidador a longa distância

	8
	JPO/WIPO
	Y. Seishiro
	Japão
	Flexible robot arm
	1999
	Braço robótico que pode ser colocado em uma cama ou cadeira para auxiliar o paciente a levantar-se ou sentar-se

	9
	JPO/ WIPO
	F. Toshio
	Japão
	Robot for nursing and nursing system
	1998
	Monitorar o estado do paciente e permitir a comunicação deste com o enfermeiro/cuidador a longa distância por meio de transmissão de som e imagem

	10
	WIPO
	Y. K. Kim
	Coréia
	Nursing robot and nursing robot monitoring system
	2004
	Monitorar o estado do paciente e enviar as informações para um centro de controle

	11
	WIPO
	V. Maria
	Reino Unido
	Robot Device
	1999
	Transportar pacientes que não consigam se movimentar sozinhos

	12
	WIPO
	W. Chao
	China
	Nursing robot with bathing and massaging functions
	2014
	Auxiliar no banho, realizar massagem e movimentar o corpo do paciente no leito

	13
	WIPO
	Y. Junyou
	China
	Excretion aid robot
	2015
	Recolher excrementos

	14
	WIPO
	Z. Yuhong
	China
	Intelligent walk-assisting robot
	2013
	Auxiliar pacientes a caminhar

	15
	WIPO
	D. Hua
	China
	Intelligent nurse robot
	2005
	Auxiliar na reablilitação de pacientes

	16
	WIPO
	H. Kuisheng
	China
	Remote monitoring robot
	2012
	Monitorar sinais vitais e monitoração do paciente por meio de vídeo

	17
	WIPO
	L. Feng
	China
	Double joint nursing robot
	2007
	Locomover pacientes que perderam a capacidade de andar

	18
	WIPO
	H. S. Park
	Coréia
	Transfer robot for nursing patients
	2014
	Transportar pacientes idosos de forma a minimizar o estresse físico causado nos cuidadores

	19
	WIPO
	Y. Yuntian
	China
	Medical robot electric nursing bed
	2005
	Realizar massagem, movimentar o corpo do paciente no leito, trocar comadre

	20
	WIPO
	S. Yang
	China
	Synchronous movement control system and method for wheelchair and nursing bed body of robot nursing bed
	2015
	Transportar pacientes do leito para cadeira

	21
	WIPO
	M. Jike
	China
	Hair-washing and massaging robot
	2013
	Realizar massagem e lavar o cabelo do paciente

	22
	WIPO
	Z. Xizheng
	China
	Robot for transferring and transporting patients
	2010
	Transferir e transporter pacientes

	23
	WIPO
	---
	Coréia
	Robot system for assisting nurses and a control method thereof, which transfers patients
	2012
	Transferir e transportar pacientes

	24
	WIPO
	---
	Coréia
	Nursing assist robot which measures and manages a vital signal and a vital signal measurement method
	2010
	Monitorar sinais vitais

	25
	WIPO
	Z. Qiang
	China
	Method for folding wearable lower limb assisting robots
	2015
	Locomover pacientes que perderam a capacidade de andar por meio da movimentação dos membros inferiores

	26
	WIPO
	C. Diansheng
	China
	Bed-chair integrated robot with detachable side surface
	2012
	Transforma-se de cama em cadeira

	27
	WIPO
	Z. Weihu
	China
	Suspension-type active joint and passive joint mixed traditional Chinese medicine massage robot
	2015
	Realizar massagem

	28
	WIPO
	C. Shu Park
	Coréia
	Emergency situation processing system using a robot and a method thereof for directly confirming an emergency situation through image information
	2013
	Monitorar situações de emergência por meio da transmissão de imagens a uma unidade de controle

	29
	WIPO
	J. Huiqing
	China
	Robot nursing bed, force sense rehabilitation system and master-slave control method of force sense rehabilitation system
	2014
	Cama-robô para auxiliar na reabilitação de pacientes com comprometimento do nervo ciático por meio da realização de exercícios

	30
	WIPO
	X. Shaojie
	China
	Upper limb recovery robot
	2011
	Auxiliar na reabilitação de pacientes com paresia dos membros superiores por meio da realização de exercícios

	31
	USPTO
	J. P. Dekar
	EUA
	Self feeding device having a user prompt feature
	2015
	Auxiliar o paciente a alimentar-se

	32
	USPTO
	L. F. Griswold 
	EUA
	Patient transfer system
	2012
	Transferência do paciente de cama para cadeira e vice-versa

	33
	USPTO
	C. Y. Tsai
	Taiwan
	Nursing system
	2009
	Monitorar paciente por meio da transmissão de imagens a uma central de controle

	34
	USPTO
	T. Han
	Taiwan
	Nurse robot
	2014
	Auxiliar o paciente a se deslocar para qualquer lugar desejado sem a ajuda de qualquer outra pessoa

	35
	USPTO
	O. Okamoto
	Japão
	Pressure-distribution sensor for controlling multi-jointed nursing robot
	2002
	Detectar pontos de pressão e movimentar o corpo do paciente acamado


Fonte: Autor

