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RESUMEN

Objetivo: investigar cudles son las patentes registradas relacionadas a la invencion de robots para su
utilizacién en el cuidado de enfermeria. Método: Investigacion exploratoria-descriptiva, abordaje cuantitativo,
realizada en las bases de datos INPI, Latipat, Espacenet, USPTO, FPO, CIPO, JPO y WIPO, sin restricciones
cuanto al aino de publicacion. Resultados: se identificaron 35 patentes: 40% sobre la invencién de robots
creados para auxiliar al paciente en la locomocién; 28,5% sobre el desarrollo de robots para auxilio en
actividades diarias; 23% de robots creados para la evaluacion fisiolégica y monitoreo de los pacientes; y
8,5% para participar en el proceso de rehabilitacion de los pacientes. Conclusion: las patentes registradas
relacionadas a la invencidn de robots para usarlos en el cuidado de enfermeria, en su mayoria, se adecuan
a las necesidades de los ancianos o de personas con deficiencia. Las regiones en las que ha ocurrido mayor
desarrollo de la robética en el campo de los cuidados de salud son Asia, Europa y América do Norte.

Descriptores: Enfermeria; Robadtica; Atencion de Enfermeria.
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INTRODUCCION

El foco del progreso tecnoldgico en el area
da salud es perfeccionar el cuidado ofrecido al
paciente. En este contexto, los avances de la
tecnologia en los cuidados de salud contintian
siendo uno de los aspectos de crecimiento mas
rapidos en los dias actuales, porque se les re-
comienda a las organizaciones de salud hacer
inversiones en el desarrollo, la adquisicién, en
laimplementacién y en la evaluacién de dispo-
sitivos y productos de tecnologia‘.

En relacién a los profesionales de enferme-
ria, ellos se exponen diariamente a las nuevas
tecnologias, sea en su vida personal, sea en la
profesional, y cuanto mas rapido aprendanyy las
dominen, colocandolas a servicio del cuidado
del ser humano, mds progresos tendran en su
profesion®,

El Instituto de Medicina de los Estados
Unidos de América (EUA), en suinforme de 2011
titulado “El futuro de la Enfermeria: liderando
el cambio, promoviendo la salud’, recomienda
que las organizaciones de cuidados de salud, y
también de financiadores privados y publicos,
colaboraren para que ocurra el avance de las
investigaciones sobre soluciones innovadoras,
incluyendo la tecnologia que va a habilitar a
los enfermeros para mejorar los cuidados de
salud®@. Con este prisma, es importante que las
investigaciones cientificas y tecnoldgicas sean
conocidas y consumidas por el profesional de
enfermeria, para que puedan dar un cuidado de
mejor calidad“. Entonces, ademds de consumir
nuevas tecnologias, el enfermero debe trans-
formar su practica diaria creando innovaciones
para ser probadas y sistematizadas por medio
de pesquisas cientificas®.

La robética, area multidisciplinar que se
vale de los conocimientos de otras ciencias —
como matematica, fisica, mecanica, electronica,
entre otras — para poder crear los robots®, es

todavia emergente y muy promisora para el area
delasalud®. Un robot es un manipulador movil,
muchas veces semejante en tamano y altura a
un ser humano, con la capacidad de sentiry de
manipular objetos, y de navegar en ambientes
humanos®. Referente al area de cuidados per-
sonales, actualmente el campo de la robética
se reafirma como un area de investigacion en
desarrollo, que objetiva atender a las necesi-
dades de individuos con limitaciones fisicas y
cognitivas, en particular en la promocién de la
vida comunitaria independiente?.

Se sabe que en China un equipo de es-
pecialistas en robodtica desarrollo un robot para
servir como un companfero para los ancianos,
con capacidad de leer las sefnales emitidas por
el anciano, para interactuar de modo individual
con é1®, En Japdn, para lidiar con la crecente
poblacién de ancianos, el gobierno hainvertido
fuertemente en productos de asistencia roboti-
ca®. En Europa, un ejemplo del desarrollo de ro-
bots para el cuidado humano se puede observar
en Alemania, donde una empresa desarrollo un
robot, 0-O-bot Care (Fraunhofer IPA, Stuttgart,
Alemanha), que realiza las tareas domésticas
que los ancianos enfermos son incapaces de
hacer, como lavar ropas y preparar alimentos,
entre otras actividades"?. Sin embargo, el co-
nocimiento sobre la utilizacion de la robética
para aplicacién especifica en el campo de los
cuidados de enfermeria todavia es escaso.

De acuerdo con un estudio que tuvo como
objetivo analizar las patentes registradas en
el area de enfermeria en el periodo de 1990-
2009, con busqueda realizada en un banco de
registros de patentes del Instituto Nacional de
Propiedad Industrial (INPI), no se encontré nin-
gun registro acerca del desarrollo de productos
robéticos para uso en la asistencia de enferme-
ria en Brasil®. Por eso, surgieron los siguientes
cuestionamientos: ;jHay patentes registradas
sobre el desarrollo de robots para usarlos en la
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practica del cuidado de enfermeria en Brasil o
en otros paises? ;Cuales son los problemas que
esas invenciones intentan solucionar?

Delante de este contexto, este estudio tuvo
como objetivo investigar cuales son las patentes
registradas relacionadas a lainvencién de robots
para uso en el cuidado de enfermeria.

METODO

Este estudio se trata de una investigacion
exploratoria-descriptiva, con abordaje cuanti-
tativo. La cuestion que direccioné este estudio
fui: “;cudles son las patentes registradas rela-
cionadas a la invencién de robots para uso en
el cuidado de enfermeria?”.

La recopilacién de los datos se realizo
en agosto de 2015 en las siguientes bases de
datos de registro de patentes, todas publicas:
Instituto Nacional de Propiedad Industrial (INPI),
Patentes Latino-americanas (Latipat), European
Patent Office (Espacenet), United States Patent
and Trademark Office (USPTO), Free Patents
Online (FPO), Canadian Intellectual Property
Office (CIPO), Japan Patent Office (JPO) y World
Intellectual Property Organization (WIPO). Para
buscar los registros, se utilizaron palabras-clave
de acuerdo con la indexacién en cada base es-
pecifica (Cuadro 1).

Cuadro 1 - Estrategias de busqueda de acuer-
do con las bases de datos seleccionadas -
Ribeirao Preto, SP, Brasil, 2015.

Base de datos Estrategia de busqueda

INPI Pesquisa Avancada: Titulo:'ROBO’\
Resumo: ‘ENFERMERIA'\
Latipat Advanced Search: robot en el titulo

AND enfermeria en el titulo o resu-

men

Espacenet Advanced Search: robot en el titulo
AND nursing en el titulo o resumen

USPTO Quick Search: nursing AND robot

FPO Quick Search: Title: Robot \ Abstract:
Nursing

CIPO Boolean Search: ((robot) <AND>
(nursing))

JPO Searching PAJ: Abstract: Nursing \
Title of invention: Robot

WIPO Field Combination: EN_Tl:robot AND
EN_AB:nursing

Fuente: Autor

Los criterios de inclusién delimitados para
la pre-seleccion de las patentes fueron: registros
en inglés, portugués o espafiol, con resumen,
gue presentasen como invencion robots desar-
rollados para uso en el cuidado de enfermeria.
No se establecié un limite cuanto al afo de pu-
blicacién de las patentes. El proceso de seleccion
se realizé por medio de la lectura minuciosa de
los titulos, de modo que fueran para la seleccién
final los registros que atendian a los criterios de
inclusién ya citados. Para la seleccion final, se
realizé una lectura minuciosa de los resimenes,
siendo seleccionados solamente aquellos que
presentasen como foco principal la invencién
de robots para su utilizacién en el cuidado de
enfermeria.

Para la colecta y el anélisis de los datos, se
utilizd uninstrumento desarrollado por las inves-
tigadoras, que contenia los siguientes tdpicos de
interés: base de datos, nombrey pais del primer
inventor, titulo de la invencién, afio de publica-
cién de la patente y principal funcionalidad de
la invencion.

RESULTADOS

La muestra final consistié en 35 patentes
registradas provenientes de las bases de datos
internacionales (Tabla 1). Vale resaltar que 7 re-
gistros de patentes fueron encontrados en mas
de una base de datos (Cuadro 2).
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Tabla 1 - Distribucién de la seleccién de
patentes de acuerdo con los criterios estable-
cidos para inclusién. Ribeirao Preto, SP, Brasil,
2015.

Basesde Encontra- Pre-selec- Seleccio-
datos dos cionados nados
INPI 0 - -
Latipat 0 - -
Espacenet 0 - -
USPTO 454 18 5
FPO 7 6 2
CIPO 2 1 0
JPO 11 10 7
WIPO 40 35 21
Total 514 70 35

Fuente: Autor

Entre las patentes identificadas, la mas anti-
gua fue publicada en 1998; y la mas reciente, en
2015, siendo que la mayor concentraciéon de re-
gistros (34%) ocurrié en los ahos de 2014y 2015
(Cuadro 2). Entre las patentes seleccionadas,
43% (15) son provenientes de China; 23% (8),
de Japoén; 14% (5), de Corea; 8% (3), de Taiwan;
6% (2), de los EUA; 3% (1), del Reino Unido; y 3%
(1), de Espana.

El Cuadro 2 presenta una sintesis de las
patentes incluidas en este estudio.

Las invenciones identificadas en este es-
tudio se agruparon de acuerdo con su principal
funcién, en 4 categorias: locomocién, que se
refiere a los robots desarrollados para la transfe-
rencia, movimientoy el transporte de pacientes
de un local para otro; evaluacion fisioldgica/
monitoreo, categoria destinada a as invenciones
que tuvieron como principal objetivo evaluar las
condiciones fisioldgicas del paciente y monitore-
ar su estado de salud a distancia (comunicacién
con los pacientes a distancia, dando apoyo on-
-line para los grupos de pacientes, evaluaciones
realizadas por medio de webcam, entre otros);
auxilio en actividades diarias, que se refiere a
las invenciones desarrolladas para auxiliar en la
realizacion de actividades relacionadas al auto-

-cuidado; y rehabilitacién, invenciones creadas
para auxiliar al paciente en el proceso de reha-
bilitacién de patologias musculo-esqueléticas.
La mayor parte de las patentes (40%) esta
relacionada a la invencion de robots creados
para auxiliar en la locomocion de los pacientes.
El auxilio en las actividades diarias fue identi-
ficado en 28,5% de las patentes incluidas en
este estudio. La principal funcion de 23% de las
invenciones registradas en patentes esta rela-
cionada a la evaluacion fisiolégica/monitoreo
de los pacientes, y 8,5% se dedicé al desarrollo
de robots para utilizarlos en el proceso de reha-
bilitacién de los pacientes (Cuadro 2).

DISCUSION

La robética, mas especificamente el de-
sarrollo de robots para el cuidado personal, ha
avanzado rapidamente en Asia, en Europa y en
América del Norte?, lo que corrobora los datos
encontrados en este estudio. En relacién al
numero de registro de patentes, el mercado de
tecnologia de los EUA es el principal mercado
privado del mundo para las licencias tecnolo-
gicas, con 54,2% de la participacién mundial
en patentes registradas en el USPTO; seguido
por Japén (21,4%) y por la Unién Europea (UE)
(15,2%), mientras que la participacién de Brasil
remonta a 0,1%""". Cuanto a la produccién de
tecnologia, la disparidad entre América Latina,
y mas especificamente Brasil, y Asia, Europay
América del Norte, puede ser debido a algunos
factores, como, por ejemplo, la fuerte correlacién
entre nivel de desarrollo econémico, inversiones
en investigaciones y al nimero de cientificos"?.
Las economias asiaticas han presentado una
rapida trayectoria del crecimiento de la produc-
tividad y de la renta per capita en direccion a la
frontera tecnolégica, mientras que los paises de
América Latina han presentado una trayectoria
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Cuadro 2 - Cuadro-sintesis de las caracteristicas de las patentes incluidas en la base de datos, nom-
bre y pais del primer inventor, titulo de la patente, afio de publicacién y principal funcién. Ribeirao
Preto, SP, Brasil, 2015.

Identi- Primer
. Basede | . , . ~ N iy
ficaci- inven- Pais Titulo Aho Principal funcién
i Datos
6n tor
. . Intelligent nurse Monitoreo de las condiciones fisioldgicas del
1 FPO/WIPO  |X.A.Miro|Espafna 2005 .
robot paciente y almacenar los datos
. Transportar al paciente de la camao para
2 FPO/WIPO |T.Han Taiwan Nurse robot 2004
otros locales
T. Hiro- i Transportar al paciente de la cama para
3 JPO . Japon Robot 2014
bumi otros locales
Nursing Care Me-
T. Hiro- i thod And Nursing- Transportar al paciente de la cama para
4 JPO . Japén 2014
bumi -Care Robot Used otros locales
Therefor
. Trackless self-trave- .
S. Hiro- i . . Transportar al paciente de la cama para la
5 JPO/WIPO . Japén ling type nursing- {2005 .
bumi . silla de ruedas
-care robot device
Colectar informaciones y elaborar un plan
de cuidados, ademas de ser programado
M. i Robot for nursing para auxiliar al paciente en situaciones que
6 JPO/WIPO Japén 2003 | } . . . .
Takuhara care él podria sentir verglienza para pedir auxilio
de un cuidador humano, como, por ejemplo,
ir al bafo durante la noche
Robot for nursing . . .
Monitorear el estado del paciente y permitir
L ; care support and S . .
7 JPO/WIPO K. Hiroshi|Japdn . 2002 |{la comunicacidn de él con el enfermero/cui-
nursing care support . .
dador a larga distancia
system
Y Seishi Brazo robético que puede ser colocado
. Seishi-
8 JPO/WIPO Japén Flexible robotarm {1999  |en una cama o en una silla para auxiliar al
ro
paciente a levantarse o sentarse
Monitorear el estado del paciente y permitir
. i Robot for nursing la comunicacién de él con el enfermero/
9 JPO/WIPO F. Toshio |Japén . 1998 . . . .
and nursing system cuidador a larga distancia por medio de
transmision de sonido y de imagen
Nursing robot and . . .
. . . Monitorear el estado del paciente y enviar
10 WIPO Y.K.Kim |Corea nursing robot moni- {2004 . .
. las informaciones para un centro de control
toring system
_ |Reino . Transportar pacientes que no pueden mo-
1 WIPO V. Maria . Robot Device 1999
Unido verse solos
Nursing robot with . . . .
. . Auxiliar en el bafo, realizar masaje y mover
12 WIPO W. Chao |[China bathing and massa- [2014 .
. . el cuerpo del paciente en la cama
ging functions
13 WIPO Y. Junyou|China Excretion aid robot [2015  |Recoger excrementos
Z. . Intelligent walk- - . .
14 WIPO China o 2013 Auxiliar pacientes a caminar
Yuhong -assisting robot
. Intelligent nurse - e i s .
15 WIPO D.Hua [China bot 2005 Aucxiliar en la rehabilitacion de pacientes
robo
H. Kui- . Remote monitoring Monitorear sefiales vitales y monitoreo del
16 WIPO China 2012 . ) i
sheng robot paciente por medio de video
. Double joint nursing Transportar pacientes que perdieron la
17 WIPO L.Feng |China 2007 .
robot capacidad de andar
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18

WIPO

H.S. Park

Corea

Transfer robot for
nursing patients

2014

Transportar pacientes ancianos de forma
a minimizar el estrés fisico causado a los
cuidadores

19

WIPO

Y. Yun-
tian

China

Medical robot elec-
tric nursing bed

2005

Realizar masaje, mover el cuerpo del pacien-
te en la cama y cambiar la bacinilla

20

WIPO

S.Yang

China

Synchronous move-
ment control system
and method for whe-
elchair and nursing
bed body of robot
nursing bed

2015

Transportar pacientes de la cama a la silla

21

WIPO

M. Jike

China

Hair-washing and
massaging robot

2013

Realizar masaje y lavar el cabello del pacien-
te

22

WIPO

Z.Xi-
zheng

China

Robot for transfer-
ring and transpor-
ting patients

2010

Transferir y transportar pacientes

23

WIPO

Corea

Robot system for
assisting nurses and
a control method
thereof, which trans-
fers patients

2012

Transferir y transportar pacientes

24

WIPO

Corea

Nursing assist robot
which measures
and manages a vital
signal and a vital
signal measurement
method

2010

Monitorear sefales vitales

25

WIPO

Z.Qiang

China

Method for folding
wearable lower limb
assisting robots

2015

Transportar pacientes que perdieron la capa-
cidad de andar por medio de la movimiento
de los miembros inferiores

26

WIPO

C. Dian-
sheng

China

Bed-chair integrated
robot with detacha-
ble side surface

2012

Transformase de cama en silla

27

WIPO

Z.Weihu

China

Suspension-type
active joint and
passive joint mixed
traditional Chinese
medicine massage
robot

2015

Realizar masaje

28

WIPO

C.Shu
Park

Corea

Emergency situation
processing system
using a robot and a
method thereof for
directly confirming
an emergency situa-
tion through image
information

2013

Monitorear situaciones de emergencia por
medio de la transmision de imagenes a una
unidad de control

29

WIPO

J. Hui-
qing

China

Robot nursing bed,
force sense rehabi-
litation system and
master-slave control
method of force
sense rehabilitation
system

2014

Cama-robot para auxiliar en la rehabilitacion
de pacientes con dafios en el nervio cidtico
por medio de la realizacion de ejercicios
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410

. Aucxiliar en la rehabilitacion de pacientes
X. Sha- . Upper limb recovery o . ]
30 WIPO N China 2011 con paralisis de los miembros superiores por
ojie robot . . —_
medio de la realizacidn de ejercicios
Lp Self feeding device
31 USPTO D k EUA having a user 2015  |Auxiliar al paciente a alimentarse
ekar
prompt feature
L.F. Patient transfer Transferencia del paciente de la cama para la
32 USPTO . EUA 2012 . .
Griswold system silla y vice-versa
Monitorear el paciente por medio de la
33 USPTO C.Y.Tsai |Taiwan Nursing system 2009 [transmisidon de imdgenes a una central de
control
Aucxiliar el paciente a transportarse para
34 USPTO T.Han |Taiwan Nurse robot 2014  |cualquier lugar deseado sin a ayuda de
cualquier otra persona
Pressure-distribution
0. Oka- , sensor for con- Detectar puntos de presién y mover el cuer-
35 USPTO Japon . L 2002 .
moto trolling multi-jointed po del paciente acamado
nursing robot

Fuente: Autor

de estagnacién relativa, con lento crecimiento
de la productividad y de la renta per capita“.

América del Norte, Europa y el Sur de Asia
son lideres en inversiones en investigacion y
desarrollo, con 94% de los gastos mundiales en
esa area, mientras que Brasil presenta 2% de
inversion en este campo‘?. Acerca del nimero
de cientificos, en 2007 habia 5573 investigadores
por milléon de habitantes en Japdn; 4624,4, en
América del Norte; 2936,4, en la Union Europea
(UE); y 656,9 cientificos por millén de habitantes
en Brasil™. China esta casi superandoalos EUAy
ala UE en términos de numeros de investigado-
res.Cada uno de esos paises representa cerca de
20% del contingente mundial de investigadores.
Si se adiciona la participacion de Japdn (10%) y
de Rusia (7%), es posible observar la extrema
concentracion de investigadores: esos cinco
paises detienen cerca de 35% de la poblacién
mundial, y poseen tres cuartos de todos los
investigadores. En contraste, un pais populoso
como la India aun representa solo el 2,2% del
total mundial, y América Latina y Africa repre-
sentan 3,5% y 2,2%, respectivamente”,

Otro punto a ser considerado es la baja
especializacién nacional en ingenieria y en tec-

nologia, lo que puede explicar el lento proceso
de innovacion del pais, si comparamos, por
ejemplo, con el desempeio de China". En el
areadelasalud, la colaboracién con los ingenie-
ros para desarrollar las tecnologias en cuidados
personales, tiene el potencial de contribuir
para crear productos que respondan mejor a
las necesidades de las personas dependientes
de cuidados”. Ingenieros y usuarios finales se
beneficiarian a partir de la perspectiva de los
enfermeros sobre la produccién de robots con
el maximo aprovechamiento para darle apoyo
alas poblaciones de ancianos y de deficientes”.
También hay otros aspectos que dificultan la
introduccidn de nuevas tecnologias en nuestro
medio, como, por ejemplo, la formaciény la ac-
tualizacién de recursos humanos para su debido
uso, la actualizacion constante de instrumentos
para regular/certificar nuevos productos y la
exigencia constante de inversiones en infraes-
tructura fisica adecuada®.

De acuerdo con las categorias identifica-
das en este estudio (locomocién, evaluacion
fisiolégica/monitoreo, auxilio en actividades
diarias y rehabilitacion), se puede observar que
las invenciones se adecuan a las necesidades
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de las personas ancianas o de las personas
con deficiencia, un modelo seguido a lo largo
de los afos. En todo el mundo, el aumento
de la longevidad, combinado con las tasas de
natalidad cayendo, indica que la proporcién
de ancianos en la sociedad esta aumentando
de forma desproporcional la fuerza de trabajo
activa que los cuida. Debido a la gravedad
del problema, la Organizacién de las Naciones
Unidas y la Organizacién Mundial de Salud
pidieron que los gobiernos y las empresas
privadas actuasen con urgencia para dar una
respuestas a las necesidades de las personas
mas viejas y especialmente dar atencién a sus
capacidades fisicas, considerando el potencial
de la tecnologia que contribuya en la satisfac-
cién de sus necesidades”. La tecnologia tiene
el potencial para aumentar las capacidades
de los ancianos y mejorar su calidad de vida,
principalmente en el campo de la robética,
una tecnologia emergente que puede contener
una promesa particular para esta poblacion®.
Una encuesta europea sobre la actitud de las
personas, en relaciéon a los robots constaté que
62% de las personas con edad superior a 55
anos relataron una actitud positiva sobre las
maquinas’®,

En relacion al uso de la robética en favor
de las personas minusvalidas o con deficiencia,
terapias utilizando robots han surgido en los
ultimos anos. Si se usa robots, los ejercicios abur-
ridos y repetitivos pueden transformarse en una
de las tarifas mas desafiadoras y motivadoras,
como verdaderos juegos. Ademas, los robots
pueden proporcionar una medida cuantitativa
del progreso de rehabilitaciéon™. Las personas
con deficiencias cognitivas y/o motoras pueden
beneficiarse del uso de robots de telepresencia
para participar en actividades sociales"®. Una
ventaja de los robots de apoyo es que ellos pue-
den usarse con participantes que tengan poca
0 ninguna capacidad de movimientos residua-

les"”. Existen ejemplos de aplicacionesrobéticas
que estan siendo desarrolladas que incluyen el
monitoreo del paciente en casa, recogimiento
de datos sobre el uso de medicamentos, activi-
dades de vida diaria, biometria y promocién de
la interaccion social, entre otras?.

La utilizacién de la robética en otras areas,
como, por ejemplo, en la medicina y odontolo-
gia, es unarealidad ya consolidada que continua
evolucionando. Diversos tipos de robots auxi-
lian en las mas variadas situaciones, como en
la realizacién de procedimientos diagndsticos
y terapéuticos, en situaciones de simulacién
clinica en la formacién de profesionales, entre
otras'™®. En lo referente a la enfermeria, hasta
el momento, la literatura no abordé como los
enfermeros iran a participar de la seleccién y del
uso de la tecnologia robética, o también como
la robética podria influenciar en los cuidados de
enfermeriay en los resultados de los pacientes”.
Ademas, algunos profesionales se resisten al uso
de nuevas tecnologias, muchas veces, porque
no se dan cuenta de la importancia de su uso,
sea en el aspecto profilactico, o en el curativo,
o en la rehabilitacion®. La abertura se hace
necesaria no solamente para aceptar la llegada
de las nuevas tecnologias, sino también para
continuar aprendiendo sobre estas cuestiones
y los desafios y las técnicas que tienen a ver con
su utilizacion®,

La tecnologia que facilita el atendimiento
domiciliario ofrecidos a los ancianos y a las
personas con deficiencia probablemente estara
presente en casos de cuidados agudos. En un
mundo en el capital humano puede ser reducido
en proporcion a la necesidad de los servicios de
salud, un escenario que se prevé para la proxi-
ma década o mas, se hace necesario pensar en
cémo la enfermeria podria utilizar mejor los
dispositivos robéticos para maximizar su propia
productividad?.
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CONCLUSION

Con base enlos resultados encontrados, es
posible concluir que las patentes registradas re-
lacionadas alainvencion de robots para usarlos
en el cuidado de enfermeria se distribuyen, de
acuerdo con la principal funcién de lainvencién,
en cuatro areas distintas: locomocién, evaluaci-
on fisiolégica/monitoreo, auxilio en actividades
diarias y rehabilitacién. Las regiones en las que
ha ocurrido un mayor desarrollo de la robética
en el campo de los cuidados de salud son Asia,
Europa y América del Norte. El estudio fornece
una direccion para que los enfermeros puedan
pensar el desarrollo y la utilizacion de dicha
tecnologia en su practica clinica, ya que ella se
presenta como una tendencia para el futuro de
la profesion.

Es importante pensar sobre la necesidad
de inversiones monetarias e intelectual en esta
area, y del trabajo en conjunto entre enfermeros
y profesionales de otras areas, como laingeniera,
ya que es imprescindible el trabajo multidiscipli-
nar paraalcanzar la productividad maxima para
desarrollar robots que auxilien en el cuidado de
la salud, beneficiando al paciente.
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